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Aufgabe 49

Man zeige, dass die definierenden Eigenschaften von Straf- bzw. Barriere-Funktionen erfiillt sind fiir
die Beispiele (4.8a—c) aus der Vorlesung sowie fiir die exponentielle Straffunktion

m
wi(x) == Y esil®)) B=¢G"
i=1

und die regularisierte exakte Straffunktion

G, t=0,

wi(x) := Vkﬁgi(x) + \/(8i(x))2 it b= {G, t > 0.

Aufgabe 50
Gegeben sei die NLOA

f(x) = x*> = min! bei x> 1.

Man ermittle die Losungen der zugehorigen Ersatzprobleme (4.4) fiir jede der in Beispiel (4.8) und
Aufgabe 1 angegebenen Funktionen.

— Programmieraufgabe —

Aufgabe 51

Implementieren Sie das Levenberg-Marquardt-Verfahren mit NCP-Funktionen.

Testen Sie das Verfahren an verschiedenen Beispielen, insbesondere an Aufgabe 26 und am Beispiel

f(x,y) = x> +y* =1 — min!
beig(x,y) =1—-x*—y*<0

aus der Vorlesung.
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