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Aufgabe 38

Beweisen Sie Satz 3.17 aus der Vorlesung (Unter gewissen Voraussetzungen an einen KKT-Punkt ist die
Jacobi-Matrix Py dort requliir).

Aufgabe 39
Man zeige, dass die definierenden Eigenschaften von Straf- bzw. Barriere-Funktionen erfiillt sind fiir
die Beispiele (4.8a—c) aus der Vorlesung sowie fiir die exponentielle Straffunktion
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und die regularisierte exakte Straffunktion

wi(x) == rkig-(x)+\/(g.(x))2+r—2—t B— GY% t=0,
= | c G, t>0.

Aufgabe 40
Gegeben sei die NLOA

f(x) = x> = min! bei x>1.

Man ermittle die Losungen der zugehorigen Ersatzprobleme (4.4) fiir jede der in Beispiel (4.8) und
Aufgabe 1 angegebenen Funktionen.
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